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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WY KONANIA | ODBIORU
ROBOT BUDOWLANYCH

1 WYMAGANIA OGOLNE

1.1 Przedmiot SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ (ST)

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa3 wymagania ogdlne dotyczace wykonania i
odbioru robot budowlanych, w ramach zaméwienia dla Centrum Rozwoju Kultury Fizycznej
AKWEN w Czerwonaku, dotyczacego wykonania montazu trybun na boisku sportowym w
Owinskach wraz z utwardzeniem terenu.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1. Przyjete w przedmiarach robot pozycje katalogowe
stanowig podstaw¢ do wykonania 1 przedmiarowania prac budowlanych.

1.3 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdlne, wspdlne dla robodt
budowlanych objetych specyfikacjami technicznymi (ST) i1 szczegdlowymi specyfikacjami
technicznymi (SST).

1.4. Zakres robot objetych ST:

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na
celu wykonanie robot zwigzanych z zadaniem inwestycyjnym. W zakres prac wchodzg roboty
ujete w opisie 1 przedmiarze robot.

W ramach przedmiotowej inwestycji projektuje si¢ wykonanie nastepujacych robot remontowo-
budowlanych:

*  Wpykonanie umocnienia nawierzchni zwirowej z geokraty ograniczonej opornikami
gr. 6 cm, wypelionej zwirem frakcji 8-16 mm - - pod powierzchnig projektowane;
trybuny,

* Dostawe¢ i montaz dwoch stalowych prefabrykowanych trybun 80-miejscowych na
nawierzchni zwirowej. Montaz bez fundamentowania i trwatego potaczenia z gruntem -
prefabrykowana trybuna nie wymaga fundamentowania ani kotwienia w gruncie,
opiera si¢ na gruncie poprzez systemowe stalowe stopki z regulatorami. Celem
zachowania stabilno$ci konstrukcji projektuje si¢ w miejscach oparcia stopek
betonowe utwardzenia o wymiarach 0,5x0,5 m.

«  Wykonanie utwardzenia - dojscia do trybun o powierzchni ok. 150 m? z kostki brukowej
- pas 0 wymiarach 2,5x60,0m,

» Prace porzadkowe 1 towarzyszace.



Roboty remontowo - budowlane wg wspolnego stownika zamowien (CPV) obejmuja:
45000000-7 Roboty budowlane

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne
45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkow
45450000-6 Roboty budowlane wykonczeniowe, pozostate
45310000-3 Roboty instalacyjne elektryczne

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogdéw okreslonych prawem polskim.

Wszystkie nazwy wlasne urzadzen, materiatow 1 sprzetu uzyte w przedmiarze robot i
specyfikacji technicznej nalezy traktowac¢ jako okreslenie standardow parametrow technicznych,
funkcjonalnych i estetycznych oczekiwanych przez Zamawiajacego.

Nazwy wtlasne wprowadzone do przedmiaru robot i specyfikacji technicznej dla urzadzen,
materialow, sprzetu i wyposazenia nalezy traktowaé w okresleniu: ,,i rOwnowazne”.

Kosztorysowe normy naktadow rzeczowych (np. KNR, KNNR), podane w przedmiarach robdét,
do ktorych odnosi si¢ Specyfikacja Techniczna okreslaja:

e zasady sporzadzania przedmiaru (zalozenia szczegotowe zawarte w kazdym z rozdziatow
KNR, KNNR),

e wykaz czynnosci ktore nalezy wykonaé¢ dla poszczegolnych rodzajow robodt (zatozenia
szczegotowe zawarte w kazdym z rozdzialdbw KNR, KNNR 1 opis czynno$ci przy
poszczeg6lnych tabelach),

e zasady dokonywania obmiaru robdt wykonanych.

1.5 Okres$lenia podstawowe
llekro¢ w ST jest mowa o:

robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowg, a takze prace polegajace na
przebudowie, montazu, remoncie lub rozbiorce obiektu budowlanego.

remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejgcym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowigcych biezacej
konserwacji, przy czym dopuszcza si¢ stosowanie wyrobow budowlanych innych niz uzyto w
stanie pierwotnym,

urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwigzane z
obiektem budowlanym zapewniajace mozliwos¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego
przeznaczeniem, jak przylacza i1 urzadzenia instalacyjne, w tym stuzace oczyszczaniu lub
gromadzeniu §ciekow, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sg roboty
budowlane wraz z przestrzenig zajmowang przez urzadzenia zaplecza budowy.

wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumieé¢ wyréb w rozumieniu przepisOw o ocenie
zgodnosci, wytworzony w celu wbudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w
sposob trwaty w obiekcie budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrob pojedynczy lub
jako zestaw wyboréw do stosowania we wzajemnym potgczeniu stanowigcym integralng catos¢
uzytkowa.

materialach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materialy naturalne i wytwarzane jak rowniez
rozne tworzywa i wyroby niezbedne do wykonania robot, zgodnie z dokumentacjg projektowq i
specyfikacjami technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.



odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robot
dopuszczalnymi tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaty okreslone — z przecigtnymi
tolerancjami przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

poleceniu Inwestora/Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia
przekazane Wykonawcy przez Inwestora/Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace
sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych 1 szczegdtowych specyfikacjach technicznych.

grupach, klasach, kategoriach rob6t — nalezy przez to rozumie¢ grupy, klasy, kategorie
okreslone w rozporzadzeniu nr 2195/2002 z dnia 5 listopada 2002 r. w sprawie Wspdlnego
Stownika Zamowien (Dz. Urz. L 340 z 16.12.2002 r., z p6zn. zm.).

istotnych wymaganiach — oznaczaja wymagania dotyczace bezpieczenstwa, zdrowia i pewnych
innych aspektow interesu wspolnego, jakie maja spetnia¢ roboty budowlane.

normach europejskich — oznaczaja normy przyjete przez Europejski Komitet Standaryzacji
(CEN) oraz Europejski Komitet Standaryzacji elektrotechnicznej (CENELEC) jako ,,standardy
europejskie (EN)” lub ,,dokumenty harmonizacyjne (HD)”, zgodnie z og6lnymi zasadami
dziatania tych organizacji.

przedmiarze robét — to zestawienie przewidzianych do wykonania robot podstawowych w
kolejnosci technologicznej ich wykonania, ze szczegétowym opisem lub wskazaniem podstaw
ustalajacych szczegdtowy opis, oraz wskazanie szczegdétowych specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robot budowlanych, z wyliczeniem i zestawieniem ilosci jednostek
przedmiarowych robdt podstawowych.

robocie podstawowej — minimalny zakres prac, ktore po wykonaniu sg mozliwe do odebrania
pod wzgledem ilo$ci 1 wymogoéw jakosciowych oraz uwzgledniaja przyjety stopien scalenia
robot.

Wspolnym Slowniku Zamoéwien — jest systemem klasyfikacji produktow, ustug i robot
budowlanych, stworzonych na potrzeby zamoéwien publicznych. Sktada si¢ ze stownika
glownego oraz stownika uzupetiajacego. Obowiazuje we wszystkich krajach Unii Europejskie;.
Zgodnie z postanowieniami rozporzadzenia 2151/2003, stosowanie kodow CPV do okreslania
przedmiotu zamdwienia przez zamawiajacych z 6wczesnych Panstw Czionkowskich UE stato si¢
obowigzkowe z dniem 20 grudnia 2003 r. Polskie Prawo zamowien publicznych przewidziato
obowigzek stosowania klasyfikacji CPV poczawszy od dnia akcesji Polski do UE, tzn. od 1 maja
2004 r.

Zarzadzajacym realizacja umowy — jest to osoba prawna lub fizyczna okreslona w istotnych
postanowieniach umowy, zwana dalej zarzadzajacym, wyznaczona przez zamawiajacego,
upowazniona do nadzorowania realizacji robdt i administrowania umowa w zakresie okreslonym
w udzielonym pelnomocnictwie (zarzadzajacy realizacjg nie jest obecnie prawnie okreslony w
przepisach).

1.6 Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, ST i1 poleceniami Inwestora/Inspektora nadzoru.

1.6.1 Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy, w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi oraz przekaze jeden
egzemplarz dokumentacji projektowej, w tym jeden komplet ST.



1.6.2 Dokumentacja projektowa
Dokumentacja dostarczona Wykonawcy przez Zamawiajacego sktada si¢ w szczegdlnosci z:
e przedmiaru robot,

e projektu budowlanego,
e niniejszej Specyfikacji Technicznej.

Wymagania wyszczegdlnione w choc¢by jednym z w/w dokumentow sg obowigzujace dla
Wykonawcy.

Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inwestora/Inspektora nadzoru, ktory dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku stwierdzenia ewentualnych rozbieznos$ci podane na rysunku wielko$ci liczbowe
wymiardw sg wazniejsze od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialty maja by¢ zgodne z dokumentacja
projektowa i ST.

Wielkos$ci okreslone w dokumentacji projektowej 1 w ST beda uwazane za wartosci docelowe,
od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy
materialow i1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnos¢ z okreslonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy dostarczane materialy lub wykonane roboty nie beda zgodne z dokumentacja
projektowa lub ST i maja wplyw na niezadowalajacg jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na koszt
wykonawcy.

1.6.3 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w ceng umowna.

1.6.4 Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy
dotyczace ochrony §rodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy 1 wykonywania rob6t remontowo-wykonczeniowych Wykonawca
bedzie:
a) utrzymywac teren budowy w stanie bez wody stojacej,

b) podejmowa¢ wszelkie konieczne kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisOw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikaé
uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub wilasnosci spotecznej, a wynikajacych ze skazenia,
hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan, Wykonawca bedzie mial szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk i1 drog dojazdowych,
2) srodki ostroznos$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekdw wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami 1 gazami,

¢) mozliwo$cig powstania pozaru.



1.6.5 Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany odpowiednimi
przepisami, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, magazynowych oraz
w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda skladowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osob trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.6.6 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji i urzadzen zlokalizowanych na powierzchni terenu
i pod jego poziomem, takie jak rurociagi, kable itp, znajdujace si¢ w obrebie prowadzonych prac.
Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inwestora/Inspektora nadzoru i zainteresowanych uzytkownikoéw oraz bedzie z nimi
wspotpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia
instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach
dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.6.7 Ograniczenie obcigzen osi pojazdoéw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na 1 z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od
wiladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow i w sposdb ciagly bedzie o kazdym
takim przewozie powiadamiatl Inwestora/Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe nie bedg dopuszczone do transportu w obrebie terenu budowy 1
Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robdt w ten sposob uszkodzonych,
zgodnie z poleceniami Inwestora/Inspektora nadzoru.

1.6.8 Bezpieczenstwo 1 higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow  dotyczacych
bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz
sprz¢t 1 odpowiednig odziez dla ochrony Zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie umowne;.



1.6.9 Ochrona i1 utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochron¢ robdt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robdt od daty rozpoczecia do daty odbioru ostatecznego.

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszelkie przepisy wydane przez organy administracji
panstwowej 1 samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z robotami i bedzie w
pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow 1 wytycznych podczas
prowadzenia robot.

2 MATERIALY

2.1 Wymagania og6lne

Wykonawca, na zadanie przedstawi Inwestorowi/Inspektorowi nadzoru szczegdétowe informacje
dotyczace, zamawiania lub wydobywania materiatow i odpowiednie aprobaty techniczne lub
$wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inwestora/Inspektora
nadzoru.

Osprzet elektryczny 1 oprawy o$wietleniowe w pomieszczeniach wilgotnych powinny by¢
wykonane w stopniu ochrony od czynnikéw zewngtrznych nie nizszym niz 1P44.

Pozostate materialty budowlane powinny spelnia¢ wymagania jako$ciowe okre$lone Polskimi

Normami, aprobatami technicznymi, o ktéorych mowa w Szczegétowych Specyfikacjach
Technicznych (SST).

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i1 jako$ciowych
materiatéw z jakiegokolwiek ztoza.
Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne

koszty zwigzane z dostarczeniem materiatdow do robdt, chyba Ze postanowienia og6lne lub
szczegdtowe warunkéw umowy stanowig inacze;.

2.2 Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom jakosciowym

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom jakosciowym zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inwestora/Inspektora nadzoru.
Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne

do robot, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ 1 wtasciwos¢ do
robot 1 byty dostepne do kontroli przez Inwestora/Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inwestorem/Inspektorem nadzoru.

2.4 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ zastosowania réznych rodzajow
materialow do wykonywania poszczegdlnych elementéw robot Wykonawca powiadomi
Inwestora/Inspektora nadzoru o zamiarze zastosowania konkretnego rodzaju materialu. Wybrany
1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej zamieniany bez zgody
Inwestora/Inspektora nadzoru.



3 SPRZET

Do wykonania robot moze by¢ uzyty dowolny sprzet, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jakos¢ i srodowisko wykonywanych robét.

Na zadanie, Wykonawca dostarczy Inwestorowi kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4 TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robdt. Liczba $rodkdéw transportu powinna
gwarantowac prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w ST 1 wskazaniach w
terminie przewidzianym umowa.

Srodki transportowe uzyte do transportu materialtdow musza spelnia¢é wymagania
wynikajace z obowigzujacych w Polsce przepisow o ruchu drogowym 1 innych
zwigzanych, jak roéwniez zapewni¢ bezpieczenstwo uzytkownikom dréog oraz pracownikom
na terenie budowy. Podczas transportu, zaladunku i wytadunku oraz sktadowania materiatow 1
urzadzen nalezy przestrzega¢ zalecen wytworcow. Urzadzenia nalezy przewozi¢ krytymi
srodkami transportu, zabezpieczone przed przesunigciem. Zatadunek i wyladunek powinien
odbywac¢ si¢ ostroznie, aby nie uszkodzi¢ transportowanych  materialdéw. Materialy =z
rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.

5 WYKONANIE ROBOT

e Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z umowg lub kontraktem
oraz za jako$¢ zastosowanych materialow i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, oraz poleceniami Inwestora/Inspektora
nadzoru.

e Decyzje Inwestora/Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1
elementéw robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

e Polecenia Inwestora/Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane
przez Wykonawce nie pozniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba
wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tytulu wstrzymania robdt w takiej sytuacji ponosi
Wykonawca.

6 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole jakosci robot i stosowanych materiatow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wtaczajac w to personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatdéw oraz
robot.

Wszystkie badania i pomiary be¢dg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inwestora/Inspektora
nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inwestora/Inspektora
nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania,
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inwestora/Inspektora nadzoru.

Inwestor/Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa



niewiarygodne, to Inwestor/Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu
laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, w takim przypadku,
catkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

7 OBMIAR ROBOT
7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot

Obmiar robodt begdzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét, zgodnie z dokumentacjg
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca
po pisemnym powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzanych robdt i terminie
obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Jakikolwiek btagd lub przeoczenie
(opuszczenie) w ilosci robot podanych w kosztorysie ofertowym lub gdzie indziej w ST nie
zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Biledne dane zostana
poprawione wg ustalen Inspektora nadzoru na pismie. Obmiar gotowych robot bedzie
przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym
czasie okreslonym w umowie.

7.2 Zasady okreslania ilo$ci robot i materiatow

Zasady okre$lania ilosci robot podane sa w odpowiednich Szczegotowych Specyfikacjach
Technicznych i/lub w katalogach naktadéw uzytych w przedmiarze Jednostki obmiaru powinny
by¢ zgodne z jednostkami okre§lonymi w dokumentacji projektowej 1 kosztorysowej, w tym w
przedmiarze

7.3 Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia 1 sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub
sprzet wymagaja badan atestujgcych, to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizaciji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

8 ODBIOR ROBOT
8.1 Rodzaje odbiorow robot

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym odbiorom:

a) odbiorowi robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czgsciowemu,
C) odbiorowi ostatecznemu (koncowemu),

d) odbiorowi po uptywie okresu rekojmi

8.2 Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robot zanikajacych 1 ulegajacych =zakryciu polega na finalnej ocenie jakosci
wykonywanych robot oraz ilosci tych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robodt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru
tego dokonuje Inwestor/Inspektor nadzoru.

8.3 Odbior czesciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jako$ci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czg$ciowego robot dokonuje si¢ dla zakresu robdt okreslonego w dokumentach umownych wg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym roboét. Odbioru rob6t dokonuje Inwestor/Inspektor nadzoru.



8.4 Odbior ostateczny (koncowy)

8.4.1 Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do
zakresu (ilo$ci) oraz jakosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce poprzez zawiadomienie Inwestora.

Odbior ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w umowie.

Odbioru ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecno$ci
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnos$ci
wykonania robot z dokumentacjg projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot, komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych w trakcie

odbioréw robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu oraz odbiorow czgsciowych, zwlaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robdt poprawkowych.

8.4.2 Dokumenty do odbioru ostatecznego (koncowe)

Podstawowym dokumentem jest protokot odbioru ostatecznego robot, sporzadzony wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany
przygotowa¢  deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow,
certyfikaty na znak bezpieczenstwa zgodnie z ST idokumentacjg projektowa. Wszystkie
zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robdt poprawkowych i robot uzupetniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi
ich wykonanie.

8.5 Odbiodr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji

Odbidr pogwarancyjny po uptywie okresu rekojmi i gwarancji polega na ocenie wykonanych
robot zwigzanych z usuni¢ciem wad, ktore ujawnig si¢ w okresie rekojmi 1 gwarancji. Odbidr po
uptywie okresu rekojmi i1 gwarancji pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.4.

9 PODSTAWA PLATNOSCI

Dla robot wycenionych kosztorysowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawce 1 przyjeta przez Zamawiajagcego w dokumentach umownych (ofercie) w ilosci
wykonanej i zaakceptowanej przez Inwestora/Inspektora Nadzoru.

10 PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Ustawy
— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U. z 2021 r. poz. 2351 ze zm.),

— Ustawa z dnia 11 wrze$nia 2019 r. - Prawo zamowien publicznych (Dz.U. 2019 poz.
2019),

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyrobach budowlanych (t. j. Dz. U. z 2019 r., poz.
266  zezm.).

- Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowej (t.j. Dz. U. z 2021 r.
poz. 869, 2490.).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 2000 r. — o dozorze technicznym (t.j. Dz.U. z 2021 r. poz. 272,
2269, z 2022 r. poz. 727).



- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz.
1973, 2127, 2269, z 2022 r. poz. 1079, 1260.).

- Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (t.j. Dz. U. z 2021 r. poz. 1376,
1595, z2022r. poz. 32,655).

10.2 Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrze$nia 1997 r. — w
sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (t. j. Dz. U. z 2003 r. Nr 169,
poz. 1650 ze zm.).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. — w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych (Dz. U. z 2003 r.
Nr 47, poz. 401).

— Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. — w sprawie informacji
dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa i ochrony

zdrowia (Dz. U.z 2003 r. Nr 120, poz. 1126).

— Rozporzadzenie Ministra Rozwoju z dnia 11 wrze$nia 2020 r. w sprawie szczegdlowego
zakresu i formy projektu budowlanego (Dz. U. z 2020 r., poz. 1609).

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury i Budownictwa z dnia 17 listopada 2016 r. —
w sprawie sposobu deklarowania wiasciwosci uzytkowych wyrobéw budowlanych oraz
sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2016r., poz. 1966).

— Rozporzadzenie Ministra Rozwoju, Pracy i Technologii z dnia 6 wrze$nia 2021 r. w

sprawie sposobu prowadzenia dziennikow budowy, montazu i rozbiorki (Dz. U. z 2021 r.,

poz. 1686).

10.3 Inne dokumenty i instrukcje

- Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano-montazowych, (tom 1, 11, III,
IV, V) Arkady, Warszawa 1989-1990.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej, Warszawa 2003.

— Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci 1 instalacji, Centralny O$rodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

I ROBOTY ZIEMNE | NAWIERZCHNIOWE

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1 Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t ziemnych 1 nawierzchniowych zwigzanych z realizacja zadania.

1.2 Zakres stosowania SST:

Szczegbdtowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu
i realizacji robot wymienionych powyze;j.

1.3  Zakres robot objetych SST:

Specyfikacja dotyczy prowadzenia prac ziemnych i nawierzchniowych. W zakres tych robot
wchodza:

- wykonanie 1 zasypanie wykopu o glebokosci do 1 m,

- wbudowanie kraweznikow 1 obrzezy trawnikowych,

- utozenie nawierzchni z geokraty,

- utozenie nawierzchni z kostki brukowej,

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST.

1.5  Wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg kosztorysowa, SST i poleceniami Inwestora/Inspektora Nadzoru.

Ogodlne wymagania dotyczace robot sa podane w ST.

2 MATERIALY

2.1 Betonowa kostka brukowa
Kostka powinna spetnia¢ ponizsze kryteria:

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie jest
posiadanie aprobaty technicznej w zakresie:

a) wygladu zewnetrznego:

- struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkoéw,

- powierzchnia gérna kostek powinna by¢ szorstka i1 rowna, krawedzie kostek rowniez powinny
by¢ proste 1 rowne,

- wklesnigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm.

b) ksztalttow, wymiarow 1 koloru:

- tolerancje wymiarowe wynosza: na dlugosci +/- 3 mm, na szerokosci +/- 3 mm, na grubosci +/-
5 mm.

¢) cech fizykochemicznych

* wytrzymalo$¢ na S$ciskanie (Srednia z 6-ciu kostek) po 28 dniachl(1[] 60 Mpa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz 50
MPa (w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).
 nasigkliwo$¢ wg PN-88/B-06250 - max. 5%,

* odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania wg PN-88/B-06250 :



* pekniecia probki - brak,

strata masy - max. 5%,

* obnizenie wytrzymalosci na $Sciskanie - max. 20%

 Scieralnos¢ na tarczy Boehmego wg BN-80/6775-03/02 - max.4 mm

Ksztalt kostki Wykonaweca, przed ztozeniem zamowienia, powinien uzgodni¢ z Inwestorem

2.2 Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w
maksymalnym stopniu do zasypania wykopow. Grunty przydatne do wbudowania moga byc¢
wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdy stanowig nadmiar objgtosci robot ziemnych.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopoéw, nie bedac nadmiarem objetosci
robot ziemnych, zostaty za zgoda Inwestora wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z
przeznaczeniem innym niz wykorzystanie do zasypki wykopu lub wykonanie prac objetych
kontraktem. Wykonawca jest zobowigzany do dostarczenia rOwnowaznej objetosci gruntow
przydatnych ze zrodet wtasnych, zaakceptowanych przez Inwestora.

Inwestor moze nakaza¢ pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktorych czasowa
nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej wilgotnosci.

3 SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.

4 TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1 Roboty ziemne

Przed przystgpieniem do prac rozbidrkowych przy budynku nalezy w pierwszej kolejnosci
przygotowac 1 zabezpieczy¢ teren wokol obiektu. Przygotowanie obiektu powinno polega¢ na
ogrodzeniu, uprzatnieciu niepotrzebnych przedmiotow, oraz umieszczeniu napisOw
informacyjnych o grozacym niebezpieczenstwie oraz zawiezie wstgpu na przedmiotowy teren
0s0b nie zatrudnionych przy robotach rozbiorkowych.

Prace izolacyjne wykonywa¢ w wykopach waskoprzestrzennych przy zastosowaniu szalunkoéw
rozporowych.

W przypadku konieczno$ci poszerzenia wykopow dopuszcza si¢ stosowanie nastgpujacych
bezpiecznych nachylen skarp:

—w gruntach spoistych (gliny, ily) o nachyleniu 2:1

—w gruntach matospoistych 1 stabych gruntach spoistych o nachyleniu 1:1,25

—w gruntach sypkich (piaski) o nachyleniu 1:1,5.

Dopuszczalne odchytki w wykonywaniu wykopdéw wynosza 10cm

Kazdemu z pracownikow nalezy $cisle wyznaczy¢ czynnos$ci i podac¢ kolejnos¢ ich wykonania.
Pracownicy powinni zna¢ przepisy bhp i Zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizacji.
a)roboty wstepne obejmuja gléwnie prace rozbidrkowe, demontazowe 1 porzadkowe
pozwalajace na przystgpienie do kolejnego etapu jakim sg roboty ziemne. Ze wzgledu na czynny
obiekt zachodzi konieczno$¢ wywozu materialu uzyskanego z rozbiorek elementow betonowych

bez zbednego magazynowania go w strefie prowadzenia prac. Dotyczy to glownie rozbiorki
elementow betonowych.

b)roboty ziemne ze wzgledu na brak szczegdélowych informacji na temat uzbrojenia terenu w
bezposrednim sgsiedztwie $cian fundamentowych oraz ograniczonego dostepu nalezy prowadzic¢
recznie przewozac taczkami w miejsce skladowania pozwalajace na mechaniczny zaladunek i
WywoOz.

c)roboty przygotowawcze - to bardzo wazny etap prac stanowigcy o skutecznosci wykonanej
izolacji. Dlatego wszystkie czynno$ci z nim zwigzane wymagaja szczegolnej starannosci a przed
wykonaniem kolejnych czynnosci zglaszane do odbioru przed ich wykonaniem jako prace
zanikajace czy tez ulegajace zakryciu.



5.2  Roboty nawierzchniowe

Podtoze
Podloze pod nawierzchnie z betonowej kostki brukowej stanowi¢ bedzie warstwa podbudowy z
kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

Podsypka pod nawierzchni¢ z kostki betonowej

Na podsypke nalezy stosowac piasek odpowiadajagcy wymaganiom PN-B-06712. Grubo$¢
podsypki cementowo — piaskowej po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5
cm. Podsypka powinna by¢, zageszczona i wyprofilowana.

Nawierzchnia z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny miedzy
kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowane;j
niwelety, gdyz w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulega zageszczeniu. Po ulozeniu kostki
szczeliny nalezy wypehi¢ piaskiem, a nastepnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy
uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania
utozonej nawierzchni z kostek brukowych stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i1 zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku
poprzecznym ksztattek. Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie
wolno uzywa¢ walca. Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeic szczeliny materiatem do
wypetniania i zamie$¢ nawierzchni¢. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga
pielegnacji.

6 KONTROLA JAKOSCI

Wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST.

7 OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady dokonywania obmiaréw robot podano w ST.

8 ODBIORY ROBOT

Zasady odbiorow robot podano w ST.

Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
9 PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady dokonywania ptatno$ci podano w ST.

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robot 1 po
dokonaniu odbioru koncowego robot. Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a
wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz
ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robot obliczona na
podstawie: okreslonych w dokumentach umownych cen jednostkowych 1 iloSci robot
zaakceptowanych przez Inwestora



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

I ROBOTY MONTAZOWE

1 PRZEDMIOT | ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACIJI

1.1 Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z montazem konstrukcji trybun w ramach realizacji
zadania.

1.2 Zakres stosowania SST:

Szczegotowa specyfikacja jest stosowana jako dokument przetargowy kontraktowy przy zleceniu
i realizacji rob6t wymienionych powyze;.
1.3 Zakres robdt objetych SST:

Specyfikacja dotyczy prowadzenia prac montazowych. W zakres tych robot wchodza:
- montaz trybun prefabrykowanych stalowych - 2 szt.

1.4  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST.

1.5  Wymagania dotyczace prowadzenia robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja kosztorysowa, SST i poleceniami Inwestora/Inspektora Nadzoru.

Ogoblne wymagania dotyczace robot sg podane w ST.

2 MATERIALY

Trybuny

Trybuny powinny by¢ wykonane zgodnie z normg PN-EN 13200 1-5, muszg posiada¢
wszelkie wymagane przepisami atesty i dopuszczenia do uzytkowania, Zgodno$¢ z
obowigzujagcymi normami europejskimi w zakresie obcigzen konstrukcji. Zgodnos¢ z
wytycznymi krajowymi w zakresie wymogdw bhp 1 ppoz.

Wykonawca przed przystapieniem do prefabrykacji trybun powinien opracowac projekt
warsztatowy-wykonawczy trybun i1 przedstawi¢ go do akceptacji Zamawiajacego.
Konstrukcja

Konstrukcja trybun stalowa lub stalowo-aluminiowa. Wszystkie elementy konstrukcji
cynkowane ogniowo. Podesty wykonane z krat typu wema, oczko 30x30 mm, grubo$¢
podtogi 30 mm. Konstrukcja stalowa montowanych trybun sportowych musi by¢ wykonana w
sposob bezpieczny dla uzytkownikdéw, funkcjonalny 1 trwaty. Obcigzenia konstrukcyjne
winny by¢ roztozone rownomiernie zgodnie z obliczeniami konstrukcyjnymi zaleconymi
przez producenta trybuny. Podziat na sektory i grupy widzoéw zgodnie z czescig rysunkowa.
Elementy stalowe powinny posiadac¢ atesty hutnicze producenta oraz dopuszczenia do

stosowania w budownictwie. Stal rowniez powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN —



90/B — 03200 - Konstrukcje stalowe . Obliczenia statyczne i projektowanie.

Siedziska

Siedziska indywidualne wykonane z polipropylenu. Siedziska kubetkowe na trybunach musza
posiada¢ wysokie parametry wytrzymatosciowe oraz posiada¢ odpornos¢ na warunki
atmosferyczne. Siedziska kubetkowe z oparciem o wysokosci 32,5 cm w kolorze niebieskim,
barwione w masie. Siedziska w srodkowej cze$ci musza posiada¢ otwory na odptyw wody
opadowej. Wykonane z tworzywa poliamidowego atestowanego lub rOwnowaznego
materialu, o nie gorszych parametrach wytrzymato$ciowych. Siedziska muszg mie¢ migdzy
sobg zachowany staly odstep zgodnie z czescig rysunkowq. Materiaty stalowe zabezpieczone
przed korozja metoda ocynkowania ogniowego.

Balustrady

Balustrady boczne i tylne, wykonane zgodnie z wymogami ochrony przeciwpozarowej oraz

bezpieczenstwa i higieny pracy dla trybun, ocynkowane ogniowo.

3 SPRZET

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.

4 TRANSPORT

Wymagania dotyczace transportu podano w ST.

5 WYKONANIE ROBOT

Zgodnie z wytycznymi wybranego producenta

6 KONTROLA JAKOSCI

Wymagania dotyczace kontroli jakosci podano w ST.

7 OBMIAR ROBOT

Ogo6lne zasady dokonywania obmiardw robot podano w ST.
8 ODBIORY ROBOT

Zasady odbiorow robot podano w ST.

Wszystkie roboty objete specyfikacja podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
9 PODSTAWA PLATNOSCI

Zasady dokonywania ptatnosci podano w ST.

Rozliczenie rob6t moze by¢ dokonane jednorazowo po wykonaniu pelnego zakresu robdt i1 po
dokonaniu odbioru koncowego robot. Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajacym a
wykonawcg nastepuje po dokonaniu odbioru pogwarancyjnego. Podstawe rozliczenia oraz
ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu robot stanowi warto$¢ tych robdt obliczona na
podstawie: okreslonych w dokumentach umownych cen jednostkowych 1 iloSci robot

zaakceptowanych przez Inwestora



